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Suomessa tapahtuu joka vuosi 95 000 liikenneonnettomuutta

̖̝̜́ͼ̤̥ͼͼ̟ ̧̜̦̦̥̦̤̪̙̥̒̚Ε̖̟̚̕ ̧̜̠̣̦̤̞̒ͼͼ̣ͼ̥ ̧̠̥̒ 
˥ˣ˨ ˡˡˡ ˡˡˡ к˝ ˥˦ˡˡ к ̡̖̣ ̠̟̟̖̥̥̠̞̦̦̤˟

45 prosenttia onnettomuuksista tapahtuu ̞ͼ̣ͼ̝̝ͼtai lumisella
tieosuudella . 

˹̖̟̜̝̚Ε̧̧̛̙̟̜̠̙̟̠̙̥̖̟̒̒̚̚̚̚ ̠̟̟̖̥̥̠̞̦̦̜̤̖̟̚ ̞ͼͼ̣ͼ ̠̟ ˢ˨ ˪ˡ˥˟ 

TIELIIKENTEENHAASTEET

VakuutusyhtiöidenLiikennevahinkotilasto2017, www.adac.de



Ajoneuvot verkottuneina sensoreina .

Datan ̜̖̣ͼͼ̛̟̚ͼajoneuvon omat sensorit ilman ̝̤̚ͼ̤̖̟̟̦̜̤̒̒̚.

Kuljettajat ja ajoneuvot tietoisiksi vaarallisista tieolosuhteista .

RATKAISU



Lopputulos : reaaliaikaista tietoa

Tienkunnosta , kuopista , liukkaudesta , ruuhkista , ̒ ̛̠̜̖̝̤̥̚ͼ, ̙ ̛̛̝̝̟̒̒̚̚̚ͼ̛̝̖̤̥ͼ, ̒ ̛̠̥̪̪̝̤̥̚ͼja 
liikennevirtojen optimoinnista .

Tietoa tarjotaan kaikille ̛ͼ̛̣̖̤̥̖̝̞ͼͼ̟yhdistetyille ajoneuvoille ̝ͼ̙̤̥̚Ε̝̝ͼ̤̖̜ͼkolmansille
osapuolille . 



EDAS RATKAISU

Erityisesti julkiselle liikenteelle suunniteltu 
ratkaisu.

˻ͼ̛̣̖̤̥̖̝̞ͼ ̜̖̣ͼͼ ̛̥̖̥̠̒̚ ̧̛̠̟̖̦̠̤̥̒̒̚ E3
Cloudiin .

E3Cloudissa ̠̟ ̪̙̥̖̪̖̤̤̕ͼ 
̛̜̥̦̝̦̒̒̒̚ͼ̛̣̖̤̥̖̝̞ͼͼ̟ ̛̒ ̟̗̣̤̥̣̦̜̥̦̦̣̟̒̚̚ 
tietoihin. 

eCloud prosessoi ja muodostaa kaikille busseille 
̡̠̥̞̝̤̖̥̒̒̚̚ ̣̖̥̥̚̚ ̛̒ ̝ͼ̙̥Ε̜̠̙̥̤̖̥̒̚ 
nopeusprofiilit.

Opastin sopeutuu aikataulun toteutumiseen ja 
̝̜̖̟̟̖̥̝̟̥̖̖̤̖̖̟̒̚̚̚ ̛̒ ̤ͼͼ̥ͼͼ 
nopeusohjeistusta.



FOUR NEW INVENTIONS ςAUTUMN 2018

1. Automatic modelling of the dynamics of the vehicle

2. Enriching road map (3D) by comparison using vehicles as sensors

3. Navigation by vehicle dynamic model and enriched road map

4. Vehicle health analysis by behaviour detection

- All inventios are based on same main principle and utilize similar system to 
existing eGRIP. 

- Vehicles as sensors 
- Cloud analysis 
- Feedback to drivers & road maintenance

- Patent applications filed 25.3.2019

CONFIDENTIAL



CAN BUSDATA
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ROAD SURFACE ANALYSIS



NAVIGATION PURELY BY WHEEL SPEEDS

Based on non driven 
wheels. Possibility to 
correct GPS location

Dynamic model 
determined by 
comparing enriched 
map information

Method needs GPS or 
other fixation points 
only to attach on the 
map

CONFIDENTIAL



HONDA CIVIC ςTESTS AT SLIPPERY ROAD SURFACES

ÅeGRIPbasic slipperiness 
detection is now tested on 
passenger cars

ÅAdditionally acceleration 
and braking limit friction 
calculations
ÅEnables automatic warnings 

of slippery acceleration lanes 
and braking zones

CONFIDENTIAL



ÅTwo runs with 
different tyre 
pressures

ÅDynamic model 
applied and travel 
compared to map

CONFIDENTIAL

HONDA CIVIC ςWHEEL PRESSURE TEST RUN


